ELEKTROTEHNIČKI FAKULTET SARAJEVO

ODSJEK ZA RAČUNARSTVO I INFORMATIKU
POSTDIPLOMSKI STUDIJ,  2010/2011 GOD.

Računarski sistemi za rad u realnom vremenu
Sarajevo, Novembar   2010 

SEMINARSKI RAD Br. 2
Arhitektura soft kontrolera za tvrde real-time aplikacije  kod kompleksnih sistema upravljanja i vodjenja u industrijskim  postrojenjima

Soft-Control Architecture as solution for design of  Hard Real-Time complex Systems in industrial applications

Sa  real-time proširenjima standardnog Windows operativnog sistema kao što je RTX od IntervalZero koji podržava i multiprocesorske arhitekture sa simetričnim 
Procesorima ( SMP), dobija se vrlo moćna arhitektura takozvanih softverskih kontrolera koji  za razliku od hardverskih kontrolera ( PLC i slićno ) ne zahtjevaju poseban hardver nego koriste standardne PC računarske konfiguracije.
Na taj način možemo, umjesto hardverski specifičnih  arhitektura za tvrde real-time sisteme koristiti x86 bazirane  standardne računarske konfiguracije, koje koriste nove višejezgrene arhitekture x86  Intelove familije mikroprocesora i standardne Windows operativne sisteme.
Time, umjesto da  upravljačku logiku pisanu u C/C++ izvornom kodu, kompajliramo i izvršavamo na DSP i FPGA hardverskim uredjajima, sada možemo da portiramo izvorni kod na real-time OS, ili na real-time proširenje Windows OS , kao što je RTX 2009.  Rezultat toga je tvrdi real'time OS , koji podržava i SMP multiprocesorske arhitekture, eliminišući na taj način potrebu za specifično dizajniranim FPGA ili DSP  hardverskim strukturama da izvršavaju  tu logiku.
U seminarskom radu treba obraditi  RTX 2009  RTOS  da se na njemu kreiraju ovakvi softverski kontroleri i upravljački sistemi namjenjeni aplikacijama koje traže tvrde real-time OS da bi efikasno izvršavale svoje funkcije.
Kao polazni materijal  koristiti informacije date u dokumentu:
A Soft-Control Architecture:

Breakthrough in Hard Real-Time Design for complex Systems
od sofverskog vendora : IntervalZero

