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ODSJEK ZA AUTOMATIKU I ELEKTRONIKU

SPECIJALNA MJERENJA 

Diplomski rad :

Modeliranje i analiza DC motora u robotskom zglobu, korištenjem Labview i Matlab-Simulink  softwareskih paketa
Ciljevi  diplomskog rada:

 Korištenejem  NI DAQ 6024E modula koji povezuje DC motor sa kontrolerom robotskog manipulatora,  za jedan od stepeni slobode, provesti modeliranje i analizu signalnog i dinamičkog ponašanja i performansi ovog motora kao aktuatora.
Pri analizi performansi dinamičkog ponašanja i sintezi regulatora brzine i pozicije , koristiti LabView 7.0 za emulaciju regulatora  a  za povezivanje sa DC motorom   NI DAQ 7.0 driver za dati tip daq modula ( DAQ 6024E ).

Rezultate dobijene na konkretnom hardvareu ( DC motor i Daq modul za povezivanje sa PC / Labview implementiranim regulatorom ), uporediti sa rezultatima dobijenim simulacijom dinamike DC motora i akvizicionog modula u okviru MATLAB-SIMULINK modela , povezanog sa LabViewom , putem NI-SIT ( simulation interface toolkit ) softwareskog proširenja.

